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Рассмотрим обобщенную систему Чуа (1) c нелинейностью 𝜑(𝑥) :⎧⎪⎨⎪⎩
�̇� = 𝛼(𝑦 − 𝑥)− 𝛼𝜑(𝑥)

�̇� = 𝑥− 𝑦 + 𝑧

�̇� = −𝛽𝑦 + 𝛾𝑧

(1)

𝜑(𝑥) = 𝑚1𝑥+ 0.5(𝑚0 −𝑚1)(|𝑥+ 1| − |𝑥− 1|) + 0.5(𝑠−𝑚0)(|𝑥+ 𝛿0| − |𝑥− 𝛿0|) (2)

и следующими значениями параметров:

𝛼 = 8.4562, 𝛽 = 12.0732, 𝛾 = 0.0052,𝑚0 = 0.14,𝑚1 = −1.1468, 𝑠 = −0.9668, 𝛿0 = 0.2 (3)

Cистема (1) c нелинейностью (2) и параметрами (3) устойчива в малом. Используя
соображения из [1-2], был найден глобальный аттрактор (Рис. 1), который состоит из
двух скрытых аттракторов, устойчивого цикла и двух неустойчивых.
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Рис. 1. Глобальный аттрактор обобщенной системы Чуа

2


