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Пусть 𝑀 — гладкое замкнутое многообразие, 𝑋 — замкнутое подмногообразие с глад-
ким вложением 𝑖 : 𝑋 →˓ 𝑀 коразмерности 𝜈 ≥ 1, а 𝑍 — гладкое подмногообразия мно-
гообразия 𝑋. На многообразии 𝑀 действует дискретная группа 𝐺. Рассматривается 𝐺–
оператор вида конечной суммы:

𝐷 =
∑︁
𝑔

𝐷𝑔𝑇𝑔 : 𝐻
𝑠(𝑀) −→ 𝐻𝑠−𝑚(𝑀),

где {𝐷𝑔} — набор псевдодифференциальных операторов порядка 𝑚, a 𝑇𝑔 — оператор сдви-
га 𝑇𝑔𝑢(𝑥) = 𝑢(𝑔−1𝑥), индуцированный действием элемента 𝑔 ∈ 𝐺.

В настоящей работе исследуется оператор

𝑖!(𝐷) = 𝑖*𝐷𝑖* : 𝐻
𝑠(𝑋) −→ 𝐻𝑠−𝑚−𝜈(𝑋), (1)

который называется следом оператора 𝐷 на подмногообразии 𝑋, где 𝑖* : 𝐻𝑠(𝑀) −→
𝐻𝑠−𝜈/2(𝑋), при 𝑠− 𝜈/2 > 0 — оператор сужение функций на подмногообразие, индуциро-
ванный вложением 𝑖 : 𝑋 ⊂ 𝑀 , а оператор коограничения 𝑖* определяется двойственным
образом к оператору 𝑖* (см. [1]), действует непрерывно в пространствах 𝑖* : 𝐻−𝑠+𝜈/2(𝑋) −→
𝐻−𝑠(𝑀), при условии (−𝑠 + 𝜈/2) < 0. Будем предполагать, что ∀𝑔 ∈ 𝐺, 𝑔 ̸= 𝑖𝑑 выполнено
равенство 𝑔𝑋 ∩ 𝑋 = 𝑍, где 𝑔𝑋 — образ многообразия 𝑋 под действием элемента 𝑔. То-
гда подмногообразие 𝑍 является 𝐺–инвариантным. Основной результат работы состоит в
доказательстве следующей теоремы.

Теорема 1. Cлед (1) при условии 𝑚+𝜈 < 𝑠 < 0 корректно определен и является суммой
псевдодифференциального оператора на подмногообразии 𝑋 и 𝐺–оператора, сосредоточен-
ного на подмногообразии 𝑍 ⊂ 𝑋.
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