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В работе рассматримвается краевая задача
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где 𝐼 = (𝑎, 𝑏), ℎ𝑎, ℎ𝑏, 𝐻𝑎, 𝐻𝑏 > 0, ℎ𝑎 + 𝐻𝑎 > 0, ℎ𝑏 + 𝐻𝑏 > 0 𝑘, 𝑝, 𝑞1 ∈ 𝐶1(𝐷), 𝑞2, 𝑄 ∈ 𝐶(𝐼),
𝑘(𝑥, 𝑢) > 𝑘0 > 0, 𝑞2 (𝑥) > 𝑞0 > 0, 0 < 𝜀 ≪ 1. Будем считать, что supp𝑄 ⊂ [−1, 1], а
принадлежность 𝑘 ∈ 𝐶1(𝐷) влечет неравенство
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(|𝑘(𝑥, 𝑢)|+ |𝑘𝑥(𝑥, 𝑢)|+ |𝑘𝑢(𝑥, 𝑢)|) < ∞.

Наложим следующее ограничение на среднее значение функции 𝑄

⟨𝑄⟩ :=
1∫︁
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𝑄(𝜏)d𝜏 > −min{𝑘0; 𝑞0}. (2)

То есть среднее значение ⟨𝑄⟩ может быть и отрицательным.
Обозначим

𝛾 = min{𝑘0; 𝑞0; ⟨𝑄⟩+min{𝑘0; 𝑞0}},
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|𝑔𝑢(𝑥, 𝑢)| ,

где 𝑔(𝑥, 𝑢) — произвольная гладкая функция. Предполагается, что существуют такие по-
стоянные 𝑀 и 𝛾1 ∈ (0, 𝛾), что выполнено неравенство

6𝐾𝑝(2𝑀) + 2𝐾𝑘(2𝑀)𝑀 + 2𝐾𝑞1(2𝑀) < 𝛾1. (3)

Теорема 1. Пусть выполнены условия (2), (3). Тогда для любого 𝑓 ∈ 𝐿2(𝐼) такого, что
‖𝑓‖𝐿2(𝐼) 6 𝛾1𝑀/2, для решения 𝑢𝜀 краевой задачи (1) справедливо равенство

‖𝑢𝜀 − 𝑢0‖𝐶(𝐼) = 𝑂(𝜀),

где 𝑢0 решение краевой задачи
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