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В последнее время все больше возрастает актуальность планирования миссий в кос-
мосе, где проектирование движения космического аппарата - одна из важнейших задач.
Использование орбит у точек либрации, движение по которым требует значительно мень-
ших затрат, чем в иных случаях - эффективный способ минимизации количества топлива.

Точки либрации - частные решения задачи трех тел, где масса двух тел несравнимо
больше массы третьего. В данном случае, третьим телом является космический аппарат
(КА), а двумя другими - космические тела в зависимости от рассматриваемой системы. В
данной работе речь пойдет о системе Солнце-Земля. В точках либрации КА может оста-
ваться неподвижным относительно системы координат, связанной с системой Солнце-Зем-
ля, и его удержание на орбите у точки либрации требует лишь небольших коррекционных
импульсов. Однако, в данной работе рассматривается не удержание КА в окрестности, а,
напротив, его перемещение по орбитам у точек либрации. Доказано [2], что для приблизи-
тельно равных симметричных орбит в окрестностях точек либрации L1 и L2 существуют
гетероклинические траектории, позволяющие переместиться из окрестности одной точ-
ки либрации в окрестность другой. Таким образом, КА сможет преодолеть значительное
расстояние, затрачивая при этом минимум топлива.

Целью настоящей работы является поиск одной из подобных траекторий и моделиро-
вание успешного перелета с орбиты у точки либрации L2 на орбиту у точки либрации L1
системы Солнце-Земля. При этом, после перелета КА должен оставаться в окрестности
точки L1 еще несколько оборотов.

Конечный вид найденной траектории представлен на рис.1. Также в результате ра-
боты было получено значение суммарного коррекционного импульса, необходимого для
осуществления перелета.
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Рис. 1. Конечный вид траектории (координатная система связана с Землей). Справа - стартовая
позиция (окрестность L2), слева - конечная (окрестность L1).
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