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Оптимизируется перелёт космического аппарата в Солнечной системе. В начальный
момент времени космический аппарат стартует от Земли, в конечный момент времени вы-
ходит на орбиту сопровождения планеты назначения. Перелёт происходит в трёхмерном
пространстве с учётом наклонения орбит, уравнения движения выписываются в декарто-
вой системе координат. Управление осуществляется вектором реактивной тяги.

Космический аппарат и планеты представляют собой непритягивающие материальные
точки, гравитационное поле сил притяжения Солнца считается центральным ньютонов-
ским. Положение космического аппарата на конечной орбите оптимизируется. Минимизи-
руется время перелета.

Задача космодинамики формализуется как задача оптимального управления в понт-
рягинской форме. На основе системы необходимых условий оптимальности её решение
сводится к решению краевой задачи 14-го порядка. Данная задача нелинейна и решается
численно методом стрельбы [1] с использованием методов Ньютона [2], Гаусса, Рунге-
Кутта.

Поставленную задачу удалось решить, построены экстремали Понтрягина для перелё-
тов к различным планетам назначения.
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