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Часто при рассмотрении задач упругости считается, что перемещения и деформации
конструкций малы, то есть форма элементов в процессе нагружения не меняется и дефор-
мации линейны

При точном определении перемещений ряда конструкций может оказаться необходи-
мым учет геометрической нелинейности. Например, мембранные напряжения, которыми
обычно пренебрегают при изгибе пластин, могут явиться причиной значительного умень-
шения перемещений даже при малых деформациях.

Может оказаться, что нагрузка, при которой прогиб увеличивается, достигается быст-
рее, чем это предсказывается линейной теорией, и может возникнуть ситуация, в которой
при продолжающемся деформировании несущая способность будет падать

Во многих случаях могут иметь место большие перемещения при малых деформаци-
ях, Типичным примером такого типа является классическая задача о гибких телах, как,
например, о часовой пружине.

ПРОБЛЕМА
Зачастую решении задачи о собственных значениях требует большое количество опе-

раций, время которых огромно при больших размерах матриц
РЕШЕНИЕ
В нашем случае матрицы разреженные, то есть нулевых элементов в них много больше

чем остальных. Поэтому применяя метод параллельного программирования OpenMP и
TBB и использование оптимального формата хранения разреженных матриц нужно свести
время работы программы к минимуму
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Рис. 1. Диаграмма работы программы
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