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Èíòåðåñ ê èçó÷åíèþ íåëîêàëüíûõ êðàåâûõ çàäà÷ îáóñëîâëåí âàæíûìè ïðèëîæåíè-
ÿìè ìàòåìàòè÷åñêîãî ìîäåëèðîâàíèÿ ìíîãèõ ïðîöåññîâ ìåõàíèêè, ôèçèêè, áèîëîãèè è
äðóãèõ åñòåñòâåííîíàó÷íûõ íàïðàâëåíèé íàóêè, à òàêæå, îñîáûé èíòåðåñ ê òàêèì çà-
äà÷àì, âûçâàí çíà÷èòåëüíûìè òåîðåòè÷åñêèìè äîñòèæåíèÿìè â äàííîì íàïðàâëåíèè.
Êðàåâûå çàäà÷è äëÿ ïàðàáîëè÷åñêèõ è ãèïåðáîëè÷åñêèõ óðàâíåíèé ñ íåëîêàëüíûì èí-
òåãðàëüíûì óñëîâèåì íà ãðàíèöå îáëàñòè âåñüìà àêòèâíî èçó÷àþòñÿ â ïîñëåäíåå âðåìÿ
(ñì. ðàáîòû [1-5]).

Ïóñòü Ω � îãðàíè÷åííàÿ îáëàñòü ïðîñòðàíñòâà Rn ñ ãëàäêîé ãðàíèöåé Γ, Q � öè-
ëèíäð Q = Ω× (0, T ) (0β1(x, t), β2(x, t), β3(x, t), c(x, t), f(x, t) � çàäàííûå â öèëèíäðå Q̄,
K(x, y, t) � ôóíêöèÿ, çàäàííàÿ ïðè x ∈ Ω̄, y ∈ Ω̄, t ∈ [0, T ].

Ïîñòàíîâêà çàäà÷è. Íàéòè ôóíêöèþ u(x, t), ÿâëÿþùóþñÿ â öèëèíäðå Q ðåøåíèåì
óðàâíåíèÿ

Lu ≡ D4
t u(x, t) + Au(x, t) +Bu(x, t) = f(x, t),

ãäå Au(x, t) = ∆xu(x, t) − c(x, t)u(x, t), Bu(x, t) = β1(x, t)ut(x, t) + β2(x, t)utt(x, t) +
β3(x, t)uttt(x, t) è òàêóþ, ÷òî äëÿ íåå âûïîëíÿþòñÿ óñëîâèÿ

u(x, 0) = ut(x, 0) = utt(x, 0) = ut(x, T ) = 0,

u(x, t)|S =

∫
Ω

K(x, y, t)u(y, t)dy.

Ëèòåðàòóðà

1. Mesloub S., Bouziani A. // J.Math. and Mech. Sci. 1999. V. 22. �3. P. 511-519.

2. Ãîðäåçèàíè Ä.Ã., Àâàëàøâèëè Ã.À. // Ìàò. ìîäåëèðîâàíèå. 2000. T. 12. �1. Ñ.
94-103.

3. Beilin S.A. // Electronic J. of Di�er. Equat. 2001. V. 2001. �76. P.1-8.

4. Gordeziani D., Avalashvilli G. // Hirosima Math. J. 2001. P. 345-366.

5. Êîæàíîâ À.È. // Âåñòí. Ñàìàð. ãîñ. òåõí. óí-òà. 2004. Âûï. 30. Ñ. 63-69.

1


