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В докладе рассматривается один класс бесконечномерных задач оптимального управ-
ления, возникающих в экономике при исследовании задач оптимального сбора ресурса.
Данный класс задач характеризуется фиксированным начальным состоянием системы,
зависимостью траектории от предыдущих состояний, проявляющейся с "запаздыванием"
и функционалом в виде собственного интеграла.

Собирающее устройство движется с заданной скоростью по окружности, на которой
распределен ресурс. В любой момент времены это устройство может собрать любую часть
ресурса. Оставшийся в точке ресурс можно будет собрать на следующих кругах. Собран-
ный ресурс сразу же продаётся. Стоимость продажи задаётся функцией времени, коор-
динаты, скорости, количества ресурса в точке, доли собранного ресурса. Ставится задача
максимизации общей прибыли.

При помощи классического метода игольчатых вариаций получен вариант принципа
максимума для задач данного класса. Более подробно рассмотрен класс задач с линейно
зависящей от собираемого в каждый момент времени ресурса целевой функцией. Также
рассмотрен случай экспоненциального роста количества ресурса.
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