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Рассмотрим следующую задачу оптимального управления

Φ(p, u(·)) := e0(p) +
∫ t2
t1
ϕ0(x, u, t)dt→ min,

ẋ = ϕ(x, u, t), t ∈ [t1, t2], t1 < t2,

g1(x, t) = 0, g2(x, t) ≤ 0,

r(x, u, t) ≤ 0,

e1(p) = 0, e2(p) ≤ 0,

p = (x1, x2, t1, t2).

Будем считать, что вектор-функции r, ei, gi принимают значения в евклидовых пространствах
размерности d(r), d(ei), d(gi) соответственно, функции e0, ϕ0, ϕ являются скалярными, ẋ = dx

dt ,
t ∈ [t1, t2] – время (концы времени t1 и t2 не предполагаются фиксированными), x есть фазовая
переменная из n-мерного евклидового пространства Rn, и u ∈ Rm – переменная управления. Вектор
p ∈ Rn × Rn × R1 × R1 называется концевым. Управляющая функция, или просто управление, есть
измеримая существенно ограниченная функция u(·), т.е. элемент пространства L∞([t1, t2]).

Предположим, что функции e0, ei, ϕ0, ϕ непрерывно дифференцируемы, функции gi дважды
непрерывно дифференцируемы, а функции ϕ,ϕ0, r дважды непрерывно дифференцируемы по u для
всех x, t.

За отправную точку исследования данной задачи берется принцип максимума в форме Р.В. Гам-
крелидзе (см. [1, 2, 3, 4, 5]). Исследуется свойство непрерывности меры-множителя Лагранжа, воз-
никающей в принципе максимума Понтрягина для задач с фазовыми ограничениями типа равенств
и неравенств. Однако без априорных предположений регулярности мало что можно сказать о свой-
ствах этой меры. Принимая во внимание специального вида условия регулярности (они являются
дальнейшим развитием условий регулярности из [1]), доказывается, что функция распределения ме-
ры непрерывна, и кроме того даже гельдерова с показателем 1/2.

Работа выполнена при финансовой поддержке гранта президента РФ № МД-4639.2016.1.
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