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size: 12.0pt;»Отдельные типы оборудования,nbsp; работающие в составе комплексной ав-
томатизированной линии, должны обладать высокой надежностью и долговечностью, по-
сколькуnbsp; неисправности в каждой единице оборудования приводят к простою всей
линии. В разработанной принципиально новой конструкции - автомате для резки непре-
рывного пластичного бруса мыла - былиnbsp; учтены эти условия, а также требования син-
хронности перемещения режущихnbsp; элементов со скоростью перемещения разрезаемого
материала</span><span style="font-size: 14.0pt;».</span><p class="MsoNormal"style="text-
align: justify; text-indent: 36.0pt;»<span style="font-size: 12.0pt;»Вращение барабана, син-
хронное со скоростью перемещения пластичного бруса, обеспечивается плоскими ножа-
ми, шарнирно установленными на рычагах</span><span style="font-size: 14.0pt;»nbsp;
(рис. 1).</span><p class="MsoNormal"style="text-align: justify; text-indent: 36.0pt;»<span
style="font-size: 12.0pt;»Основной задачей при проектировании подобного устройства, обу-
славливаемой необходимостью синхронизации скоростей ножа и бруса, является опреде-
ление профиля копира. В процессе работы устройства резки необходимо, чтобы рыча-
ги постоянно поджимались роликами к копиру для обеспечения условия синхронизации
скоростей бруса и ножа, или же требуется постоянное силовое замыкание рычагов с ко-
пиром.</span><p class="MsoNormal"style="text-align: justify; text-indent: 36.0pt;»<span
style="font-size: 14.0pt; font-family: ’Times></span> 025"gt;<p class="MsoNormal"style="text-
align: center; margin: 0cm -5.4pt .0001pt -5.4pt;"align="center»nbsp;<p class="MsoNormal"style="line-
height: 115-5.4pt;»<span style="font-size: 12.0pt; line-height: 115Кинематическая схема ро-
торного устройства с плоскими ножами. </span><p class="MsoNormal"style="text-align:
center;"align="center»<span style="font-size: 14.0pt;»nbsp;</span><p class="MsoBodyText2"style="text-
align: justify;»<span style="font-size: 12.0pt;»nbsp;nbsp;nbsp;nbsp;nbsp;nbsp; Вnbsp; резуль-
татеnbsp; проведенных теоретических исследований определеныnbsp; основные кинема-
тические параметры предлагаемого устройства.nbsp; В том числе определен угол реза
<strong>,</strong> между осью <em>х</em> и плечом <em>l, </em>определяющий
значения других основных параметров устройства(1</span><span style="font-size: 14.0pt;»).</span><p
class="MsoNormal"style="text-align: justify;»<span style="font-size: 12.0pt;»nbsp;nbsp;nbsp;nbsp;nbsp;nbsp;nbsp;nbsp;nbsp;nbsp;nbsp;nbsp;
Определен также радиус барабана, оказывающий влияние на все условия работоспособно-
сти устройства</span><span style="font-size: 14.0pt;»(2)</span><span style="font-size:
12.0pt;»:</span><p class="MsoNormal"style="margin-left: -5.4pt; text-align: justify; text-
indent: 15.9pt;»<span style="font-size: 14.0pt;»nbsp;</span><p class="MsoBodyText2"style="text-
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Определивnbsp; значения основных параметров, полученаnbsp; возможностьnbsp; для рас-
чета координат профиля копира, обеспечивающего синхронность перемещения режущих
элементов со скоростью перемещения разрезаемого мыла. </span>
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