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Рассматривается следующая модель транспортного потока: конечная или бесконеч-

ная цепочка машин (частиц), движущихся друг за другом по однополосной дороге. При
этом первая машина движется произвольным образом (с естественными ограничениями
на скорость и ускорение). Остальные частицы ориентируются только на предшествующую
каждой из них частицу и меняют свою скорость согласно некоторому максимально локаль-
ному контролю, который зависит только от расстояния до предыдущей частицы и от ее
собственной скорости. Предложенный контроль исследуется на предмет обеспечения им
безопасности (отсутствия столкновений) и максимально возможной плотности. Обнару-
жены фазовые переходы, изучена фазовая диаграмма этой системы. Получены формулы
для параметров безопасности.
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