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Проектирование современных мехатронных систем базируется на модульных принци-
пах и технологиях. Мехатронный модуль - это функционально и конструктивно самосто-
ятельное изделие для реализации движений с взаимопроникновением и синергетической
аппаратно-программной интеграцией составляющих его элемента, имеющих различную
физическую природу. В состав мехатронного модуля входят следующие компоненты: элек-
тродвигатель, механический преобразователь движения и информационные устройства.
Основными компонентами механического преобразователя движения являются: преобра-
зователь движения, тормозное устройство, люфтовыбирающий механизм, информацион-
ное устройство и направляющие устройства.

В качестве преобразователя движения чаще всего используются редукторы, служащие
для снижения угловых скоростей ведомого вала с целью повышения крутящих моментов.

Проектирование привода мехатронного модуля вращательного движения проводится
по следующей методике:

1) Разрабатывается структурная схема мехатронного модуля.

2) Проводится энергетический расчет мехатронного модуля: по заданному крутяще-
му моменту на выходном валу и частоте вращения выходного вала рассчитывается
мощность двигателя, выбирается тип преобразователя движения и его передаточное
отношение.

3) Разрабатывается кинематическая схема привода и определяются основные парамет-
ры, входящие в систему.

Разработанная нами методика является универсальной для всех типов мехатронных мо-
дулей вращательного движения.
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