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Задачи обработки первичных спутниковых измерений условно делятся на два типа:
задачи стандартного режима и дифференциального режима функционирования спутни-
ковой навигационной системы [2]. В дифференциальном режиме используется как ми-
нимум два приемника. Первый - рабочий, координаты и скорости которого необходимо
определить. Второй и каждый последующий, неподвижный приемник называется базовой
станцией, координаты его антенны предполагаются известными.

Рассматривается задача определения координат приемника при помощи дифферен-
циальных комбинаций кодовых измерений рабочего приемника и двух базовых станций.
Входными данными являются в каждый момент времени: кодовые измерения приемни-
ка, расположенного на объекте, кодовые измерения двух базовых станций, координаты
навигационных спутников, априорные данные координат объекта, а также известные ко-
ординаты двух базовых станций. Для решения задачи был разработан и программно реа-
лизован алгоритм определения местоположения подвижного объекта с помощью кодовых
псевдодальностей рабочего приемника, расположенного на объекте, и кодовых псевдодаль-
ностей двух базовых станций. В основе предложенного алгоритма лежит линейная задача
оценивания, которая решается методом наименьших квадратов [1,3]. Алгоритм был про-
тестирован на реальных данных.

Полученные результаты демонстрируют более высокую потенциальную точность на-
вигационного решения при использовании двух базовых станций.
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