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В данной работе рассматривается малый спутник, движущийся вокруг Земли по кру-
говой орбите на небольших высотах, порядка 250-300 км. Вследствие влияния сил аэроди-
намического сопротивления спутник теряет высоту, из-за чего периодически необходимо
проводить процесс коррекции орбиты. Для этого на КА установлены два реактивных
двигателя, тяга которых реализуется с ограниченной по модулю погрешностью. Во время
включения двигателей необходимо сохранять отклонение связанной с КА системы коор-
динат от орбитальной системы в строго заданных пределах, для чего на борту спутника
установлена система двигателей-маховиков.

В представленной работе выписана и линеаризована система дифференциальных урав-
нений движения спутника. Для линеаризованной системы с начальными, параметрически-
ми и постоянно-действующими возмущениями поставлена и решена задача Булгакова о
максимальном отклонении возмущаемой системы. Построено множество достижимости
КА по углу курса и кинетическому моменту двигателя-маховика.
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