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В последние десятилетия возник широкий интерес к использованию солнечного паруса
для управления движением космических аппаратов (КА) различного назначения. В ряде
статей рассматривался вопрос о применении солнечного паруса в ограниченной задаче
трех тел [1,2,4]. Как известно, в этой задаче существуют пять положений относительного
равновесия, так называемые точки либрации. Особый интерес вызывает коллинеарная
точка либрации L2 в системе Земля - Луна, находящаяся «за Луной». Поместив КА в
эту точку, можно наблюдать обратную сторону Луны в течение длительного времени.
Рассматриваемая точка неустойчива, поэтому для удержания КА в ее окрестности следует
прикладывать управляющие воздействия.

Предполагается, что для управления используется сила светового давления, направле-
ние которой постоянно совпадает с направлением светового потока. Управление движени-
ем КА осуществляется за счет изменения площади солнечного паруса КА.

Линеаризованные в окрестности точки L2 уравнения движения КА представляют собой
систему шестого порядка, нестационарную по управлению. Показано, что эта система при-
надлежит к классу нестационарных систем, приводимых к стационарным системам боль-
шей размерности [1,3]. Для приведенной стационарной системы десятого порядка построен
оптимальный алгоритм управления с заданным функционалом качества, обеспечивающий
асимптотическую устойчивость стационарной системы. Осуществлен обратный переход к
исходным переменным и показано, что построенный алгоритм управления обеспечива-
ет стабилизацию рассматриваемого положения равновесия. Также приведены результаты
моделирования, проведенного в пакете MatLab, демонстрирующие эффективность постро-
енного управления.
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