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В последние десятилетия наибольшее применение нашли саморегулирующиеся гид-
ромеханические передачи (ГМП)[1]. Данные передачи позволяют бесступенчато изменять
передаточное отношение в зависимости от нагрузки. Для эффективной совместной работы
ДВС и ГМП необходимо разрабатывать гидротрансформатор с учетом внешних характе-
ристик ДВС.

В настоящее время наиболее применяемый метод расчета оптимизации нагружающих
свойств гидротрансформатора учитывает характеристику ДВС и неизменные парамет-
ры гидротрансформатора, такие как коэффициент трансформации и КПД, что позволяет
получить оптимальный коэффициент момента насоса 𝜆[2]. Однако, данный подход не поз-
воляет оптимизировать гидротрансформатор для двухпоточной ГМП. Поскольку в двух-
поточных ГМП для повышения КПД передачи имеется дополнительный механический
поток мощности, который обходит гидротрансформатор. Исходя из обобщенной схемы
двухпоточной ГМП[3], нам удалось усовершенствовать метод расчета, а также применить
его для оптимизации гидротрансформатора двухпоточной ГМП с общим сумматором.

Полученная характеристика позволяет произвести подбор гидротрансформатора или
спроектировать его лопастную систему.
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Рис. 1. Характеристика некомплесного трансформатора: 𝜂 – КПД, 𝜆о-оптимальный коэффици-
ент момента, 𝜆реал – реальный коэффициент момента, К – коэффициент трансформации.
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