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Рассмотрим в 𝐺[0,𝑇 ] = {(𝑡, 𝑥, 𝑧)
⃒⃒

0 6 𝑡 6 𝑇, 𝑥 ∈ 𝐸𝑛, 𝑧 ∈ 𝐸1} задачу Коши
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+ 𝑎(𝑡, 𝑥)𝑢𝑢𝑧𝑧 + 𝛽1(𝑡, 𝑥)𝑢𝑧+

+𝛽2(𝑡, 𝑥)𝑢2 + 𝑏(𝑡, 𝑥)𝑓(𝑡, 𝑥, 𝑧), (1)

𝑢(0, 𝑥, 𝑧) = 𝑢0(𝑥, 𝑧), (𝑥, 𝑧) ∈ 𝐸𝑛+1. (2)

Здесь функции𝑢0(𝑥, 𝑧), 𝑓(𝑡, 𝑥, 𝑧) заданы в 𝐸𝑛+1 и𝐺[0,𝑇 ] соответственно, коэффициен-
ты𝛼𝑖𝑗(𝑡), 𝛼𝑖(𝑡), 𝑖, 𝑗 = 1, 𝑛, 𝛽1(𝑡, 𝑥), 𝛽2(𝑡, 𝑥)—непрерывно дифференцируемые действитель-
нозначные функции переменной 𝑡, и 𝑡, 𝑥 соответственно 0 6 𝑡 6 𝑇 ,𝑇 > 0,𝑇 — 𝑐𝑜𝑛𝑠𝑡.

Будем считать, что 𝛼𝑖𝑗(𝑡) = 𝛼𝑗𝑖(𝑡) и выполняется соотношение
𝑛∑︁

𝑖,𝑗=1

𝛼𝑖𝑗𝜉𝑖𝜉𝑗 > 0

∀𝜉 ∈ 𝐸𝑛∖{0}, 𝑡 ∈ [0, 𝑇 ].
Коэффициенты 𝑎(𝑡, 𝑥), 𝑏(𝑡, 𝑥) и решение 𝑢(𝑡, 𝑥, 𝑧) задачи (1), (2) являются неизвестны-

ми.
Предполагается, что выполняются условия переопределения на двух различных гипер-

поверхностях 𝑧 = 𝑑1(𝑡) и 𝑧 = 𝑑2(𝑡):

𝑢(𝑡, 𝑥, 𝑑1(𝑡)) = 𝜑1(𝑡, 𝑥), 𝑢(𝑡, 𝑥, 𝑑2(𝑡)) = 𝜑2(𝑡, 𝑥), (𝑡, 𝑥) ∈ Π[0,𝑇 ], (3)

где Π[0,𝑇 ] = {(𝑡, 𝑥)| 0 6 𝑡 6 𝑇, 𝑥 ∈ 𝐸𝑛}; 𝑑1(𝑡), 𝑑2(𝑡) — непрерывно дифференцируемые функ-
ции переменной 𝑡, 𝑑1(𝑡) ̸= 𝑑2(𝑡); 𝜑1(𝑡, 𝑥), 𝜑2(𝑡, 𝑥) — заданные функции, удовлетворяющие
условиям согласования

𝜑1(0, 𝑥) = 𝑢0(𝑥, 𝑑1(0)), 𝜑2(0, 𝑥) = 𝑢0(𝑥, 𝑑2(0)),

где 𝑥 ∈ 𝐸𝑛, 𝐸𝑛 — 𝑛-мерное евклидово пространство, 𝑛 ∈ 𝑁.
С помощью условий переопределения (3) обратная задача (1)–(3) сводится к прямой

вспомогательной задаче Коши. Далее, методом слабой аппроксимации [1], на основании
достаточно гладких входных данных, устанавливается разрешимость прямой задачи. Ре-
шение обратной задачи выписывается в явном в виде через решение прямой, на этой ос-
нове доказывается однозначная разрешимость исходной обратной задачи (1)–(3) в классе
гладких ограниченных функций.
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