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На сегодняшний день квадрокоптеры активно используются в различных обла-
стях, и изучению различных аспектов динамики этих устройств посвящено значительное
количество работ (например, [1,2,3]). Одной из активно развивающихся сфер применения
является доставка относительно небольших по размеру и весу грузов. Представляется
важным исследовать влияние груза на динамику квадрокоптера.
В работе рассмотрена механическая система, состоящая из квадрокоптера и подвешенно-
го к нему с помощью цилиндрического шарнира аэродинамического маятника. Маятник
представляет собой плоскую пластину, укреплённую вдоль державки. Предполагается, что
описанная система совершает плоскопараллельное движение в вертикальной плоскости.

Проведена серия экспериментов, в результате которых была определена связь
между угловой скоростью пропеллера квадрокоптера и скоростью потока, создаваемого
этим пропеллером. Полученная зависимость учитывается при описании аэродинамическо-
го воздействия на пластину. При этом используется квазистатический подход [4].

Составлены уравнения движения системы. Проведено исследование стационарных
режимов, существующих в системе.
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