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Рассматривается множество одинаковых агентов, каждый из ко-
торых описывается системой линейных дифференциальных уравне-
ний: {

ẋi = Axi +Bui + wi

yi = Cxi + vi
(1)

где xi ∈ Rn — состояние агента, ui ∈ Rm — управление, yi ∈ Rl

— измеряемый выход, векторные возмущения wi размерности n и
ошибки измерения vi размерности l представляют собой векторные
белые случайные процессы.

Для каждого агента строится наблюдатель полного порядка:

żi = Azi +Bui + F (Czi − yi). (2)

Управление выбирается в виде:

ui = K
∑
j∈Ii

(zi − zj), (3)

где K — матрица коффициентов обратной связи, которую требует-
ся найти, а Ii — множество агентов, информация о наблюдателях
которых доступна i-му агенту.

Задача консенсуса заключается в поиске таких матриц K и F ,
которые минимизируют отклонение системы от состояния консенсу-
са. Система находится в состоянии консенсуса, когда у всех агентов
одинаковый вектор состояния:

xi = xj ,∀i, j. (4)

Задача является решенной для случая без помех [2]. В данной
работе рассматривается система со стохастическими возмущения-
ми. Было проведено численное моделирование системы, исследованы
ее стохастические свойства. Матрица F ищется методом фильтра-
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ции Калмана–Бьюси, а матрицаK ищется методом покоординатного
спуска.

Литература
1. БраммерК., ЗиффлингГ. Фильтр Калмана-Бьюси. - М.: Наука,

1982.
2. Li Z.,DuanZ.,ChenG. and HuangL, "Consensus of Multiagent

Systems and Synchronization of Complex Networks: A Unified
Viewpoint,"in IEEE Transactions on Circuits and Systems I:
Regular Papers, vol. 57, no. 1, pp. 213-224, Jan. 2010.

2


