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Хорошо известно, что математически простые нелинейные системы дифференциаль-
ных уравнений могут демонстрировать хаотическое поведение. Результаты недавних ис-
следований позволили ввести следующую классификацию периодических и хаотических
аттракторов в зависимости от наличия окрестностей состояний равновесия в их области
притяжения - самовозбуждающиеся и скрытые аттракторы. Выявление скрытых аттрак-
торов в реальных инженерных системах чрезвычайно важно, поскольку оно позволяет
предсказать неожиданные и потенциально опасные ответы системы на возмущения ее
структуры.

В работе рассматривается дифференциальная модель системы управления ракетой-
носителем [1]. Традиционно используемый численный анализ этой системы предсказывает
ее глобальную устойчивость и, следовательно, стабилизацию движения. Основной целью
работы является доказательство существования скрытых аттракторов вышеупомянутой
системы и их локализация. Для отыскания скрытых аттракторов был применен численно-
аналитический метод, предложенный в [2].
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