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В работе рассмотрено плоское движение космической тросовой системы, состоящей из
тонкого растяжимого троса, связывающего два спутника на околоземной орбите. Головной
спутник движется по эллиптической орбите вокруг небесного тела, малый спутник при-
креплен к головному с помощью тонкого гибкого растяжимого троса. По тросу от головно-
го спутника к малому с ненулевой начальной скоростью без трения движется груз, масса
которого мала по сравнению с массой головного спутника. Для груза и троса рассмотрена
совместная задача в частных производных с динамическими граничными условиями. Для
описания динамики троса использованы уравнения, выведенные в [1], в предположении,
что трос сделан из линейно-упругого материала. Метод характеристик, описанный в [3],
оказывается удобным для построения явной численной схемы. Динамические граничные
условия для груза и малого спутника разрешаются с помощью явной численной схемы.
Предложенная численная схема позволяет рассчитать динамику груза и скорость, дефор-
мацию, перемещения и натяжение в каждой точке троса. Найдены возможные начальные
условия для устойчивой транспортировки груза по тросу.
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