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В теории многосвязанных систем автоматического управления  выполнение условий автономности является крайне желательным и осуществляется следующими методами: метод введения искусственных перекрестных связей, метод повышения коэффициента усиления контуров и другое. Для определения условий автономности рассмотрим схему четырехплечевого моста  с корректирующей цепочкой в безразмерных обобщенных параметрах р1 и р2 , которые  в общем случае являются зависимыми от частоты источника питания [3,4] (рисунок 1) .
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Рис.1 Схема корректирующей цепочки
Выходное напряжение моста определяется следующим выражением: 
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где 
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 - напряжение питания моста; 
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 – безразмерные обобщенные параметры. 

Сигналы управления в этом случае формируются с помощью фазночастотных детекторов, опорный сигнал одного из которых является синфазным, а другого – квадратурным  по отношению к напряжению питания. Напряжение на выходе соответствующих фазночастотных детекторов при угле сходимости 
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 определяется выражением: 
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В итоге мы получим двухконтурную систему с антисимметричными взаимными связями,  коэффициент связи которой определяется выражением:
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 При выполнении условия: 
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то есть при 
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 получаем абсолютную автономность контуров уравновешивания. Последнее, как будет показано, легко физически реализуется и является частным случаем общего условия  автономности. 

Проведенный синтез показал, что при выполнении условия автономности в корректирующих цепях появляется максимальная чувствительность, что приводит к малозначительным погрешностям. 
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