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Рассмотрим систему дифференциальных уравнений вида

x′ = f(x),

где x = (𝑥1, ..., 𝑥𝑛), f = (𝑓1, ..., 𝑓𝑛). Здесь 𝑓𝑖(x) ∈ C[x]. Системы такой формы описывают
динамические системы с полиномиальной динамикой и часто появляются в литературе.
Одна из естественных задач дифференциального исключения состоит в том, чтобы ис-
ключить все переменные, кроме одной, скажем, 𝑥1, то есть описать дифференциальный
идеал

⟨𝑥′
1 − 𝑓1(x), ..., 𝑥

′
𝑛 − 𝑓𝑛(x)⟩(∞) ∩ C[𝑥(∞)

1 ].

В докладе будет рассмотрен случай системы

𝑥′
1 − 𝑔1(𝑥1, 𝑥2) = 𝑥′

2 − 𝑔2(𝑥1, 𝑥2) = 0,

где 𝑔1 и 𝑔2 – многочлены степеней 2 и 𝑑 соответственно. Будет рассмотрен общий вид много-
гранников Ньютона минимального многочлена соответствующего идеала ⟨𝑥′

1−𝑔1(𝑥1, 𝑥2), 𝑥
′
2−

𝑔2(𝑥1, 𝑥2))⟩(∞) ∩ C[𝑥(∞)
1 ] для пар степеней (2, 𝑑).
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