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Аэрогравиметрия - прикладная наука об измерении силы тяжести Земли с борта лета-
тельного аппарата. Измерения осуществляются с помощью специального прибора - грави-
метра. Используются два типа гравиметров: платформенные и бескарданные. Тип грави-
метра соответствует типу встроенной в него инерциальной навигационной системы (ИНС)
[1, 2]. Помимо ИНС в состав гравиметра входят приемники глобальной навигационной
спутниковой системы [2]. Целью курсовой работы является проверка алгоритмов бескар-
данной аэрогравиметрии, разработанных Лабораторией управления и навигации МГУ [3,
4], на модельных данных.

Работа включает две части, первая из которых состоит в моделировании траекторных
параметров гравиметра (координаты, относительные скорости, углы ориентации), имита-
ции показаний инерциальных датчиков (акселерометров, гироскопов) бескарданной инер-
циальной навигационной системы (БИНС) гравиметра и моделировании вектора силы
тяжести на траектории полета летательного аппарата [3, 5].

Вторая часть работы заключается в тестировании существующих алгоритмов бескар-
данной аэрогравиметрии на построенных модельных данных и анализ результатов их ра-
боты в рамках заданных инструментальных погрешностей инерциальных датчиков БИНС
и модели вектора силы тяжести.

При разработке имитационной модели погрешностей предварительно исследуется со-
став погрешностей инерциальных датчиков реального гравиметра [4]. Для построения мо-
дели вектора силы тяжести используются данные одной из аэрогравиметрических съемок.
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