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Детектирование объектов на изображении является одной из
важнейших задач компьютерного зрения. Алгоритмы детектирова-
ния применяются во множестве прикладных задач: регистрация на-
рушителей правил дорожного движения, контроль за соблюдени-
ем правил техники безопасности, алгоритмы автономного движения
различных транспортных средств, определение направления взгляда
водителя.

Для детектирования объектов на изображениях используются
различные алгоритмы детектирования, но в современных приложе-
ниях абсолютное большинство алгоритмов реализуются на основе
нейронных сетей. Во многих задачах необходимо осуществлять де-
тектирование объектов по последовательности кадров, что позволяет
сделать дополнительное предположение о том, что целевые объек-
ты на соседних кадрах находятся достаточно близко друг к другу
в пространстве кадра. Применение детектора объектов по отдель-
ным кадрам, в таких задачах, не позволяет извлекать всю полезную
информацию, поэтому для этих задач используют алгоритмы детек-
тирования объектов по видеопоследовательности.

Алгоритмы детектирования объектов по видеопоследовательно-
сти делятся на две большие группы по предмету анализа: анализ
низкоуровневых признаков изобржений (внутреннее представление
изображений в архитектуре нейронной сети), анализ высокоуровне-
вых признаков изображений (результаты детектирования объектов
на отдельных изображениях). В данной работе мы анализируем и
предлагаем новый алгоритм из первой группы, а именно алгоритм,
в котором анализ пространственно-временной информации произво-
дится за счет вычисления связей в нейросетевых представлениях для
последовательных кадров.

В данной работе мы предлагаем несколько модификаций базового
алгоритма YOLOV [1], применяющегося для детектирования объек-
тов по видеопоследовательности, которые мы назвали YOLOV+v8 и
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YOLOV+v8+TROI. В YOLOV+v8 базовая архитектура YOLOX [2]
заменена на YOLOv8, а в YOLOV+v8+TROI кроме замены базо-
вой архитектуры детектора применяется модифицированный меха-
низм пространственно-временного внимания TROI [3]. Кроме того
мы проводим сравнительный анализ предложенных нами детекто-
рв с другими детекторами семейства YOLO [4] последних поколе-
ний. Мы сравниваем результаты работы предложенных алгоритмов с
YOLOv7 [5], YOLOv8, YOLOX, а также с базовой реализацией алго-
римта YOLOV, который является модификаией алгоритма YOLOX
для эффективного применения в задаче детектирования по видео-
последовательности. Для вычисления сравнительных метрик мы ис-
пользуем наборы данных OVIS [6] и YouTube-VOS [7].

В результате проведенных ислледований мы показываем, что
предложенные алгоритмы YOLOV+v8 и YOLOV+v8+TROI превос-
ходят базовый алгоритм YOLOV по метрикам качества на выбран-
ных набора данных, при этом скорость работы алгоритмов возрас-
тает, либо остатется неизменной.
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