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Задача изменяющихся автоматов в разных вариациях рассматривалась ранее в работах
"Универсальные пульсирующие элементы "Проблемы универсальности в теории растущих
автоматов"(Барздинь, 1964, [n1, n2]), "Self-Modifying Finite Automata"(Rubinstein, 1993,
[n4]), "(Self-)reconfigurable Finite State Machines: Theory and Implementation"(Koster, 2002,
[n4]).

В данной работе вводится понятие результата применения правила к автомату. Пра-
вилом длины 𝑙 называем пару слов этой же длины над выходным алфавитом конечного
инициального автомата. В случае, когда данный автомат выводит первое слово из пары,
его диаграмма изменяется так, чтобы теперь при тех же самых переходах было выведено
второе слово. Данную словарную функцию называем результатом применения правила к
автомату.

Доказано, что эта функция является ограниченно-детерминированной и при этом име-
ет не более чем 𝐶𝑛|𝐵|𝑛|𝐴| остаточных функций, где 𝑛 - число состояний автомата, а

𝐶 =

{︃
|𝐴|𝑙−1
|𝐴|−1

, |𝐴| ≠ 1;

𝑙, иначе.

Исходя из этого рассматриваем результат применения правила к автомату, как конеч-
ный инициальный автомат приведённого вида.

Приведён пример правила длины 1 и автомата с 𝑛 состояниями, входным и выходным
алфавитами 0, 1 таких, что результат применения данного правила к данному автомату
имеет 3𝑛 + 2𝑛−1 − 2 состояния.

Приведён пример правила длины [𝑛−1
2
] и автомата с 𝑛 состояниями, входным и выход-

ным алфавитами 0 таких, что результат применения данного правила к данному автомату
имеет [𝑛

2
] + 1 состояние.
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