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Рассмотрим случайное блуждание 𝑆𝑛 = 𝑋1 + · · · + 𝑋𝑛, 𝑛 ∈ N, 𝑆0 = 0, где 𝑋1, 𝑋2, . . . —
н.о.р. (независимые одинаково распределенные) случайные величины (сл.в.). Пусть 𝒜 :=
{0 < 𝛼 < 1; |𝛽| < 1} ∪ {1 < 𝛼 < 2; |𝛽| ≤ 1} ∪ {𝛼 = 1, 𝛽 = 0} ∪ {𝛼 = 2, 𝛽 = 0} ⊂ R2. Для
(𝛼, 𝛽) ∈ 𝒜 и сл.в. 𝑋 будем говорить, что 𝑋 ∈ 𝒟(𝛼, 𝛽), если распределение 𝑋 принадлежит
области притяжения устойчивого закона с характеристической функцией
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и, к тому же, E𝑋 = 0, если оно существует. Если существует 0 < 𝜌 < 1 такое, что
P(𝑆𝑛 > 0) → 𝜌, 𝑛 → ∞, то известен обобщенный закон арксинуса для момента достижения
максимума блужданием 𝑆𝑛
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𝑡−𝜌(1 − 𝑡)𝜌−1 𝑑𝑡, 𝑛 → ∞, 𝑥 ∈ [0, 1].

где 𝜏𝑀 — момент первого достижения максимума блужданием. Нас интересует распреде-
ление момента достижения максимума при условии фиксации самого значения максимума
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где 𝑀𝑛 = 𝑆𝜏𝑀 , 𝑘 ∈ N. Нас интересует случай, когда 𝑘 ≈
√
𝑛, 𝑛 → ∞, что соответствует

нормальному закону. Сначала сформулируем более общий результат.
Теорема 1. Пусть 𝑋𝑖, 𝑖 = 1, . . . , 𝑛, — н.о.р. арифметические с.в. и 𝑋1 ∈ 𝒟(𝛼, 𝛽). Пусть
𝐿(𝑛) — медленно меняющаяся на бесконечности функция, 𝑐𝑛 = 𝑛1/𝛼𝐿(𝑛), {𝑘𝑛} – некоторая
целочисленная последовательность, удовлетворяющая соотношению 𝑘/𝑐𝑛 → 𝑦 > 0, 𝑛 →
∞, 0 < 𝑎 < 𝑏 < 1. Тогда при 𝑛 → ∞
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где 𝑝𝛼,𝛽(𝑥) — плотность соответствующего меандра Леви, а

𝜌 =
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1/2 + arctan(𝛽 tan(𝜋𝛼/2))/(𝜋𝛼), иначе.
В частности, при 𝛼 = 2 и 𝛽 = 0 получаем предельную теорему в случае нормального

закона.
Теорема 2. Пусть 𝑋𝑖, 𝑖 = 1, . . . , 𝑛, — н.о.р. арифметические с.в. с E𝑋1 = 0 и E𝑋2

1 = 𝜎2 ∈
(0,∞), {𝑘𝑛} — некоторая целочисленная последовательность, удовлетворяющая соотно-
шению 𝑘𝑛/
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Аналогичные результаты верны и в нерешетчатом случае для
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где 𝑧𝑛 ∈ R+, ∆ > 0. Основным подходом к получению настоящих теорем является све-
дение их к локальным теоремам для условно положительного случайного блуждания,
полученным в работах [1] и [2].
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