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В настоящее время согласно Распоряжению Правительства РФ от 21 июня 2023 г. № 1630-р "Об утверждении Стратегии развития беспилотной авиации РФ на период до 2030 г. и на перспективу до 2035 г. и плана мероприятий по ее реализации" [1] актуальны исследования в данной области. Для развития БВС необходимо детально проработать ключевые элементы. Одним из таких элементов является шасси. В настоящей работе речь пойдет о разработке, впервые показанной для защиты на платформе 1T.

В ходе работы была разработана робототехническая система на базе Arduino для БВС самолётного типа. Работа имеет два направления: инженерное решение и программное. По программному решению: была использована плата Ардуино, для которой разработан программный код. Код включает в себя: блок для расчета дальности БВС от земли, за счет дальномера, а также блок для выпуска и сборки шасси за счет сервоприводов. Разработанный код был написан на языке программирования C++. Язык был выбран в связи с платой Ардуино. Данный код прошел тестирование и показал хорошую точность по работе. Также для четкой работы системы были спроектированы технические элементы, связанные с шасси. Программный и инженерный блоки являются неразрывной частью БВС и работают в настоящее время только в данной сборке. В части инженерной части была разработана система для шасси. Система служит для автономного раскрытия и сбора шасси для БВС относительно расстояния от земли.

В данной системе были расположены:
· Сервоприводы – служат для выпуска самих шасси с колёсиками.

· Дальномер – определяет расстояния до земли для автономного открытия шасси.
· Внешний блок питания – подключаемый к трём сервоприводам.
· Плата Arduino –хранится код для сервоприводов и дальномера.
· Стойки шасси с заменёнными пружинами для амортизации.

В ходе работы был смоделирован кожух, который позволил устойчиво зафиксировать все элементы БВС.

В результате тестирования разработанной систем шасси для БВС выдержали нагрузку и продолжили функционировать.

В перспективе можно проработать следующее:

· подключить систему к дрону для интеграции системы шасси к дрону;

· разработать универсальные крепления кожуха для большинства видов БВС;
· сделать шасси более прочными для дронов с большей грузоподъемностью.

При этих изменениях необходима будет также оптимизация кода.
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